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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
1.2. Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i odbioru

robot, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania: ” Budowa INSTALACJI SYSTEMU SYGNALIZACJI
POZARU | STEROWANIA ODDYMIANIEM KLATEK SCHODOWYCH
1.3.  ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacje Techniczng jako cze$¢ dokumentdw przetargowych i kontraktowych nalezy odczytywac
i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robot opisanych w punkcie 1.1.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna wobec braku ogdlnych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot ma charakter doprecyzowujgcy pojecia i relacje pomiedzy uczestnikami procesu budowlanego, w celu
odpowiadajgcej oczekiwaniom inwestora, dobrej jakosciowo i sprawnej realizacji robét w zakresie okreslonym
w punkcie 1.1. i nie stanowi szczegdtowego opisu technicznego przedmiotu inwestycji, czy procedur
towarzyszacych jego realizacji. Niniejsza Specyfikacja Techniczna powotuje i klasyfikuje nastepujace Zrédia
szczegotowych zasad, wyznaczajgcych kryteria jakosciowe przy realizacji przedmiotowej instalaciji,
uszeregowane w kolejnosci poczynajac od najwazniejszego kryterium:

e Aktualne w dacie wykonywania rob6t Normy Polskie i Zagraniczne, ktorych stosowanie poprzez przywotanie
ich w towarzyszacych niniejszej specyfikacji szczegotowych specyfikacji technicznych jest dla inwestyciji
obligatoryjne

e  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych, tomy od | do V, Wydawnictwo Arkady,
Warszawa, 1989-90, w kwestiach nie ujetych w Normach aktualnych — przywotanych w niniejszej
specyfikaciji, o ile nie stojg one w sprzecznosci z Normami aktualnymi przywotanymi w ST

o Watpliwosci w zakresie uszeregowania wymagan bgdz usuniecia sprzecznosci, jakie mogg zachodzi¢
pomiedzy Normami a Warunkami Technicznymi o ktérych mowa wyzej, powinny by¢ wyjasniane przy udziale
Nadzoru Inwestorskiego przed przystgpieniem do robét. Wszelkie konsekwencje, wynikajace
z zaniechania wyjasnienia watpliwosci w powyzszych wzgledach, obcigzajg wytgcznie Wykonawce Robét.

1.4. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie i odbiér robot
zgodnie z punktem 1.1.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) zwigzana jest z wykonaniem nw. robot:
- wykonanie tras kablowych i okablowania
- dostawa, montaz i podifgczenie urzadzen,
- oprogramowanie systemu,
- integracja z istniejgcymi systemami na obiekcie
- uruchomienie instalacji i pomiary koncowe.
Jezeli z przedmiaru robot wynika niezbednos$¢ wykonania robét nie wymienionych w powyzszych to nalezy
je wykonaé, a warunki ich wykonania i odbioru ustali¢ w oparciu o zapisy niniejszej ST.

1.5. NIEKTORE OKRESLENIA PODSTAWOWE
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1. Zamawiajacy — osoba prawna kierujgca sie prawem publicznym, ktéra zawiera kontrakt z
Wykonawcg zlecajgc mu wykonanie robét.

2. Wykonawca — osoba prawna lub fizyczna realizujgca roboty zlecone przez Zamawiajgcego na warunkach
kontraktu.

3. Inspektor nadzoru inwestorskiego — oznacza osobe wyznaczong przez Zamawiajgcego, ktoéra jest
odpowiedzialna za bezposrednie monitorowanie realizacji robét, ktérej Zamawiajgcy na podstawie kontraktu
przekazuje prawa oraz petnomocnictwa, posiadajgcg uprawnienia budowlane, wykonujgcg samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie.

4. Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialnosé za prowadzong budowe..

5. Specyfikacja — oznacza dokument tak zatytutowany, wigczony do kontraktu, oraz wszelkie dodatki i zmiany
specyfikacji dokonane zgodnie z kontraktem. Dokument ten specyfikuje roboty.

6. Dokumentacja projektowa — obejmuje pozwolenie na budowe z zatgczonym projektem budowlanym,
projekty wykonawcze, przedmiar robdt, informacje dotyczace bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
i specyfikacje techniczne

7. Przedmiar Robo6t — dokument zawierajagcy podzielone na pozycje przewidziane do wykonania roboty
podstawowe w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegotowy
opis lub szczegdtowym opisem, wskazaniem specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét,
z wyliczeniem ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

8. Plac Budowy - oznacza miejsca, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane, wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy .

9. Dziennik Budowy - dziennik wydane przez wiasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzenh i okolicznosci zachodzgcych
w czasie wykonywania robot.
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10. Ksigega Obmiaru — akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikéw. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru..

11. Roboty — oznaczajg zaréwno roboty state, jak i pomocnicze, jakie majg by¢ prowadzone w ramach
kontraktu.

12. Sprzet — oznacza aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy potrzebne do realizacji i ukoriczenia robét, lecz
bez urzgdzen czy innych rzeczy majgcych stanowi¢ czesc¢ robot statych.

13. Urzadzenia — aparaty, maszyny i pojazdy, majgce stanowi¢ lub stanowigce cze$¢ robét statych.

14. Materialy — wszelkiego rodzaju rzeczy (inne niz urzgdzenia) niezbedne do wykonania robét, zgodnie
z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

15. Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robét.

16. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢é — zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robét budowlanych.

17. Aprobata techniczna — dokument potwierdzajgcy pozytywng ocene techniczng wyrobu stwierdzajgca jego
przydatno$¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do udzielania
aprobat technicznych. Spis jednostek aprobujgcych zestawiony jest w odpowiednich aktach prawnych.

18. Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji wykazujacy,
ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyréb, proces lub ustuga
sg zgodne z okreslong normg lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobéw
dopuszczonych do obrotu i stosowania.

19. Znak zgodnosci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu certyfikac;ji
wskazujgcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, ze dany wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne
z okreslong normg lub innym dokumentem normatywnym.

1.6.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
1.6.1.  Przekazanie Placu Budowy
Zamawiajgcy w terminie ustalonym w umowie da Wykonawcy prawo dostepu do wszystkich czesci Placu
Budowy i uzytkowania ich wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
przekaze:
o Ksiege Obmiaru Robot,
e Specyfikacje Techniczng,
e dwa egzemplarze Dokumentacji projektowej,
1.6.2. Dokumentacja projektowa i powykonawcza
e Przedmiary robot
o Kosztorys inwestorski
e Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
e Projekt wykonawczy
Dokumentacja powykonawcza winna by¢ wykonana na cato$¢ wykonanych robot.
1.6.3.  Zgodnosc robd6t z Dokumentacjg projektowg i Specyfikacjami Technicznymi
Zawarta w zamowieniu dokumentacja musi by¢ uwazana za wzajemnie komplementarna i spdjna wobec
siebie. Cafta robocizna i wszystkie materialy muszg spetnia¢ wymagania podane w dokumentacji.
1.6.4. Zabezpieczenie Placu Budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Placu Budowy oraz robét poza
Placem Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego robét,
a w szczegolnosci:
a) utrzymywac bezpieczne warunki pracy,
b) publicznie ogtosi¢ rozpoczecie robot.
c) utrzymywac tymczasowe Srodki zabezpieczajgce na placu budowy,
1.6.5.  Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W szczegodlnosci Wykonawca powinien zapewni¢ spetnienie nastepujacych warunkow:
(a) Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny by¢ tak wybrane,
aby nie powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym.
(b)  Powinny zosta¢ podjete odpowiednie Srodki zabezpieczajgce przed:
. Przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu.
. Mozliwoscig powstania pozaru.
Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robdt norm, okreslonych w odpowiednich przepisach
dotyczgcych ochrony srodowiska obcigzajg Wykonawce.
1.6.6.  Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca powinien utrzymywaé
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopalne beda sktadowane
w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.7.  Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie mogg by¢ dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego. Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robét bedg miaty Swiadectwo dopuszczenia wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na $rodowisko. Materiaty, kiére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu roboét
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajgcy powinien otrzymaé
zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatébw szkodliwych dla otoczenia, zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie Srodowiska to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.6.8.  Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
i prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem roboét lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej
to Wykonawca na swéj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos$é. Stan naprawionej wiasnosci powinien
nie by¢ gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

1.6.9.  Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.6.10. Plan bezpieczenstwa

Wykonawca powinien przedstawi¢ plan bezpieczehstwa do akceptacji przez Inspektor nadzoru. Plan
ten powinien by¢ sporzadzony zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 23.06.2003 r. Dz. U. Nr. 120,
poz. 1126, zawierac takie informacje, jak:

- stosowanie i dostepnosé srodkéw pierwszej pomocy,

- stosowanie i dostepnos$¢ srodkdw ochrony osobistej,

- plan dziatania w przypadku nagtych wypadkow,

- plan dziatania w zwigzku z organizacjg ruchu,

- dziatania przeciwpozarowe,

- dziatania podjete w celu przestrzegania przepiséw BHP,

- zabezpieczenie placu budowy i utrzymywanie porzadku,

- dziatania w zakresie magazynowania materiatdw, itp. i ich ochrony przed warunkami

atmosferycznymi,

- inne dziatania gwarantujgce bezpieczenstwo robot.

1.6.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora
nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koricowego. Utrzymanie powinno byé prowadzone
w taki sposéb, aby budynek byt w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru korcowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow

Wykonawca jest zobowigzany znaé wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i lokalne oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdéb ciagty
bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolenh i inne odnosne
dokumenty.

1.6.13. Zajecie pasa drogowego i organizacja ruchu przy zajeciu pasa drogowego

Kontrakt nie przewiduje realizacje rob6t w pasie drogowym.

1.6.14. Dziatania zwigzane z organizacjg prac przed rozpoczeciem robét

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca jest zobowigzany powiadomi¢ pisemnie wszystkie zainteresowane
strony o terminie rozpoczecia prac oraz o terminie ich zakonczenia.

Z chwilg przejecia Placu Budowy Wykonawca odpowiada przed wiascicielem nieruchomosci, ktérych teren
zostat przekazany pod budowe, za wszystkie szkody powstate na tym terenie. Wykonawca zobowigzany jest
réwniez do przyjmowania i wyjasniania skarg i wnioskéw mieszkancow i wszystkich wtascicieli lub dzierzawcéw
terenu przekazanego czasowo pod budowe.
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Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

2. MATERIALY

2.1.  WARUNKI OGOLNE STOSOWANIA MATERIALOW
Zastosowanie w specyfikacji okreslenie przedmiotu zaméwienia poprzez wskazanie nazwy producenta ma
na celu doprecyzowanie przedmiotu zamodwienia.
Zamawiajgcy dopuszcza mozliwo$ci skiadania ofert rownowaznych pod warunkiem, ze zaproponowany materiat
(i urzgdzenia) bedg posiadaty parametry nie gorsze niz te, ktére sq przedstawione w dokumentacji technicznej.
W przypadku ztozenia ofert rownowaznych nalezy zatgczyc foldery, dane techniczne i aprobaty techniczne
dla materiatéw (i urzgdzen) réwnowaznych zawierajgcych ich parametry techniczne.

2.2.  ZRODLO SZUKANIA MATERIALOW

Co najmniej na jeden tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania tych materialébw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz proébki
do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Zatwierdzenie poszczegoélnych materialtdw z danego zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w czasie postepu robét w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych.

2.3. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrédta. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z ich nie przyjeciem i niezaptaceniem za nie.

Materiaty, ktére nie odpowiadajg wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materiatéw do innych robot, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Inspektor nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do posiadania i do udostepniania Swiadectw jakosci podstawowych
materiatdw takich, jak: aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci.

W przypadku kwestionowania rzetelnosci badan laboratoryjnych prowadzonych przez Wykonawce
lub przedstawionych przez niego $wiadectw jakosci (atestow), Inspektor nadzoru ma prawo do zlecenia dowolne;j,
niezaleznej jednostce, wykonanie badan sprawdzajgcych. Jezeli jednostka sprawdzajgca badania potwierdzi
zastrzezenia Inspektora nadzoru, wéwczas koszt tych badan obcigza Wykonawce, a zakwestionowany materiat
lub wykonane roboty bedzie sie uwazac za nieprzyjete.

2.4. PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIAtOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwosé do robét i byly dostepne
do kontroli przez Inspektor nadzoru.

Miejsca czasowego skiadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie Placu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

Jesli materialy beda sktadowane poza Placem Budowy, Wykonawca zapewni Inspektorowi nadzoru
w dogodnym dla niego czasie i zakresie dostep do materiatéw w celu przeprowadzenia ich kontroli.

2.5. WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW
Jesli dokumentacja lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektor nadzoru o swoim zamiarze co najmniej jeden
tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

2.6. MATERIALY SZCZEGOLOWE DO WYKONANIA INSTALACJI

2.6.1. INSTALACJA SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU SSP

Centrala sygnalizacji pozaru
Centrala sygnalizacji pozarowej jest przeznaczona do wykrywania i sygnalizowania zagrozenia pozarowego
po odebraniu informacji od wspdtpracujgcych z nig czujek i recznych ostrzegaczy pozarowych. Centrala
koordynuje prace wszystkich urzadzen w systemie oraz podejmuje decyzje o zainicjowaniu alarmu
pozarowego, wysterowaniu urzadzen sygnalizacyjnych i przeciwpozarowych oraz o przekazaniu informacji do
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centrum monitorowania lub systemu nadzoru. Centrala ta jest zalecana do ochrony przeciwpozarowej ro6znego
rodzaju obiektow, zwilaszcza duzych Ilub rozlegtych, np. hoteli, biurowcéw, magazynéw, obiektow
zabytkowych, ,inteligentnych” budynkéw z duzg liczbg wspdtpracujacych urzadzen automatyki pozarowe;j.
Moze by¢ tatwo integrowana w ramach wielu istniejgcych na rynku systemdw zarzadzania bezpieczernstwem
obiektu. Centrala spetnia wymagania norm PN-EN 54-2, PN-EN 54-4.

Dane techniczne:

Napiecie zasilania:

- podstawowe - sie¢ 230 V + 10% - 15%/50 Hz

- rezerwowe - akumulatory 2 szt. 12V od 17 do 134 Ah

Maksymalne mozliwosci konfiguracyjne centrali rozproszonej:

- liczba wszystkich modutéw 900

- liczba modutéw danego typu 99

- liczba modutéw liniowych 198

- liczba linii adresowalnych 396

- liczba elementéw liniowych na petli 250 (linia 6000) 127 (linia 4000)

- liczba mozliwych elementéw liniowych w systemie 99 000

- liczba wszystkich mozliwych wyjs¢ sterujacych 64 000

- liczba wyjsc sterujacych bezpotencjatowych na petli 256 (linia 6000) 160 (linia 4000)
- liczba wyjs¢ sterujgcych bezpotencjatowych na modutach funkcjonalnych 1 000
- liczba wyjs¢ sterujacych potencjatowych na modutach funkcjonalnych 600

- liczba wszystkich mozliwych wejs¢ kontrolnych 64 000

- liczba wejs¢ kontrolnych na petli 256 (linia 6000) 160 (linia 4000)

- liczba wejé¢ kontrolnych na modutach funkcjonalnych 1 200

Uniwersalna optyczna czujka dymu
Uniwersalne adresowalne czujki dymu sg przeznaczone do wykrywania dymu, powstajgcego w poczatkowym stadium
rozwoju pozaru, wtedy gdy materiat jeszcze sie tli, a wiec na ogodt dtugo przed pojawieniem sie otwartego ptomienia i
zauwazalnym wzrostem temperatury. Charakteryzujg sie znaczng odpornoscig na wplyw ruchu powietrza i zmian
cisnienia. W czujkach zastosowano podwajny uktad detekcji dymu w pasmach UV i IR.
Dane techniczne:
Napiecie pracy 16,5 + 24,6 V
Pobér pradu w stanie dozorowania <150 pA
Liczba programowanych trybéw pracy 3
Wykrywane pozary testowe TF1 do TF5, TF7 do TF9
Programowanie adresu z centrali
Temperatura pracy od -25 oC do +55 oC
Wymiary czujki (bez gniazda) @ 115 x 44 mm
Masa 0,2 kg

Reczny ostrzegacz pozaru wewnetrzny
Reczny ostrzegacz pozarowy przeznaczony do recznego uruchomienia systemu sygnalizacji pozarowej przez osobe,
ktéra zauwazyta pozar. Uruchomienie ostrzegacza przebiega dwuetapowo i polega na uderzeniu w szybke
zabezpieczajgcg i wcisnieciu przycisku. Reczne ostrzegacze pozarowe produkowane sg w wersji do instalowania
wewnatrz tynku. Instalowanie ostrzegaczy na tynku wymaga uzycia ramki maskujace;.
Dane techniczne:

e prad dozorowania: 135pA

o zasilanie: z centrali sygnalizacji pozarowe;j

e szczelnos$¢ obudowy: IP 30

e temperatura pracy: -25°C + +55°C

Gniazdo czujki

Ostona przeciwwietrzna do zabudowy kanatowej
Ostona przeciwwietrzna pozwala na zapewnienia poprawnych warunkéw pracy dla czujek dymu produkcji Polon- Alfa,
nadzorujgcych powietrze w kanatach wentylacyjnych i tam gdzie ze wzgledu na przekrdj kanatu, szybki ruch powietrza i
inne czynniki, bezposrednie zainstalowanie samej czujki nie jest mozliwe.
Dane techniczne:
e temperatura pracy: -25°C + +55°C
o predkos¢ powietrza w kanale od 2m/s do 17 m/s

Element kontrolno-sterujacy

Elementy kontrolno-sterujgce sa przeznaczone do uruchamiania (stykami przekaznikéw) na sygnat z centrali, urzadzen
przeciwpozarowych i alarmowych. Umozliwiajg kontrolowanie sprawnosci sterowanych urzgdzen i poprawnosci ich
zadziatania. Mogg tez kontrolowaé stany dowolnych urzadzen niezwigzanych z ich wysterowaniem.

Dane techniczne:

Napiecie pracy 16,5 + 24,6 V

Pobér pradu w stanie dozorowania przez elementy:

EKS-6022, < 220 pA
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EKS-6004, EKS-6044 < 240 pA

Obcigzalnos¢ stykéw przekaznika NO/NC 2 A/30 V DC (max 60 W) 0,27 A/230 V AC (max 62,5 VA)

Napiecie zasilania sterowanego urzadzadzenia 6 + 220 V DC, 230 V AC

Stan bezpieczny wyjscia sterujacego: bez zmiany, wysterowany, niewysterowany

Inicjacja wejscia kontrolnego: - styk bezpotencjatowy NO lub NC - styk pod napieciem (EKS-6400, EKS-6202)
Zakres temperatur pracy od -40 oC do +85 oC

Szczelnos¢ obudowy IP 66

Wymiary: - EKS-6040 max 202 x 152 x 74 mm - pozostate odmiany max 202 x 180 x 74 mm

Doprowadzenie kabli w obudowach: - przewody linii dozorowej, niskonapieciowe dtawiki M12 - przewody
sterujgce i wysokonapigciowe dtawiki M16 Masa < 0,5 kg

Wskaznik zadziatania czujki
Wskaznik zadziatania jest przeznaczony do optycznego powtdrzenia sygnalizacji stanu alarmu czujki lub grupy czujek,
do ktérych jest podtgczony. W szczegdlnosci stosowany jest w sytuacjach instalowani czujek ponad sufitem
podwieszanym oraz w systemach konwencjonalnych — nad wej$ciem do pomieszczenia, w ktérym zainstalowano czujki.
Dane techniczne:

e prad maksymalny: 20mA

e zasilanie: ze wspotpracujgcej czujki

e kolor obudowy: mleczny

e gniazdo: nie wymaga gniazda

Sygnalizator akustyczny z wskaznikiem optycznym

sygnalizator przeznaczony jest do sygnalizowania pozaru wewnatrz budynkow.

Sygnalizator posiada obudowe wykonang z tworzywa sztucznego, w ktorej znajdujg sie podzespoty elektroniczne. W
gornej czesci obudowy znajduje sie zrodio Swiatta — diody LED. Sygnalizator majg umieszczone w swojej pokrywie
zlgcze zasilajgce oraz szesciopozycyjny mikroprzetgcznik, za pomocg ktérego mozliwe jest wybranie trybu pracy
sygnalizatora — ,master” lub ,slave”, jak réwniez wzoru dzwigku. Cze$¢ akustyczna sygnalizatora umozliwia regulacje
gtosnosci oraz wykorzystanie opcji liniowego narastania gtosnosci (od okoto 70 dB do >100 dB @ 1 m). Regulacja
gtosnosci dokuje sie za pomoca potencjometru, ktory zlokalizowany jest w pokrywie sygnalizatora. Opcje stopniowego
narastania gtosnosci mozna uaktywni¢ poprzez przestawienie odpowiedniej pozycji mikroprzetgcznika.

Dane techniczne:

e napiecie zasilania: 16 — 32,5V DC
pobor pradu w stanie dziatania: < 75mA
pobdr mocy w stanie alarmowania: < 1,8 W
natezenie dzwieku w odlegtosci 1m: > 100dB
zakres temperatury pracy: -10°C + +55°C

Puszka potaczeniowa odpornosci ogniowej
Puszka instalacyjna do systemoéw pozarowych wykonana jest z blachy ocynkowanej pokrytej czerwong farba proszkowa.
Zawiera ona kostki ceramiczne wraz z bezpiecznikiem przecigzeniowym jednorazowego zadziatania. Puszka posiada
osobne zaciski do podtgczenia wejscia linii sygnatowej, osobne do podtgczenia wyjscia linii sygnatowej oraz osobne do
podigczenia sygnalizatora lub innego urzadzenia poprzez bezpiecznik. Puszka posiada dwa otwory do mocowania jej
przy pomocy metalowych kotkéw do sufitu lub $ciany.

e napiecie zasilania: max 125VAC
zakres prgdowy: zaleznie od pradu zadziatania bezpiecznika
Srednica kabla instalacyjnego: max & 10mm
przekroj przewodu: max 2,5 mm?
szczelnosé obudowy: 1P20

Zasilacz buforowy 24V 5A
e zgodnos¢ z wymaganiami norm PN-EN 54-4, PN-EN12101-10 oraz pkt. 12.2 wg Rozp.MSWiA z

dn.20.06.2007 (Dz.U. nr 143 poz. 1002) ze zmianami z dn. 27.04.2010
bezprzerwowe zasilanie 27,6 V DC
niezaleznie zabezpieczone wyjscia zasilacza AUX1 i AUX2
wysoka sprawnos¢ do 89% - niski poziom tetnien napiecia
mikroprocesorowy system automatyki - pomiar rezystancji obwodu akumulatorow
automatyczna kompensacja temperaturowa tadowania akumulatorow
automatyczny test akumulatoréw - dwufazowy proces tadowania akumulatorow
funkcja przyspieszonego fadowania akumulatoréw
kontrola ciggtosci obwodu akumulatoréw
kontrola napigcia akumulatorow
kontrola tadowania i konserwacji akumulatorow
wspotpraca z modutami bezpiecznikowymi (wyposazenie opcjonalne)
wspotpraca z modutami sekwencyjnymi (wyposazenie opcjonalne)
sygnalizacja optyczna —panel LED
ochrona akumulatoréw przed nadmiernym roztadowaniem (UVP)
ochrona akumulatoréw przed przetadowaniem
sygnalizacja niskiego napiecia akumulatoréw LoB
zabezpieczenie wyjscia akumulatoréw przed zwarciem i odwrotnym podtgczeniem
kontrola napigcia wyjsciowego -kontrola stanu bezpiecznikéw wyjs¢ AUX1 i AUX2
wyjscie przekaznikowe awarii zbiorczej ALARM
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wyjscie przekaznikowe EPS sygnalizacji zaniku sieci 230 V
wejscie awarii zewnetrznej EXTi
zabezpieczenia:
. przeciwzwarciowe SCP
. przecigzeniowe OLP
. nadnapieciowe OVP
. przepieciowe
. antysabotazowe-otwarcie obudowy — TAMPER
zamykanie obudowy — zamek
chtodzenie
Zasilanie: 230VAC
Wyijscie zasilania:5A / 27,6VDC
Prad tadowania akumulatoréw: 0,8A
Miejsce na akumulator: 2x17h/12V
Pobér pradu przez uktady zasilacza: 52 mA
Sprawnos¢: 88%
Zabezpieczenia: SCP, OLP, OVP, UVP*, tamper (otwarcie obudowy)
Wyjscia techniczne:EPS FLT — awaria sieci AC, ALARM — awaria zbiorcza
Zgodnos¢é z normami: EN54-4, EN12101-10, Certyfikat statosci wtasciwosci uzytkowych
CNBOP-PIB , Swiadectwo dopuszczenia CNBOP-PIB ,
sygnalizacja optyczna LED

YV VYVVVVVVYYVYY

Komplet materialéw montazowych innych

(skrzynki, rozdzielnice, zabezpieczenia, itp. niezbednych do wykonania instalacji zgodnie z dokumentacjg projektowa).
Komplet materialéw do wykonania tras kablowych

(listwy instalacyjne, uchwyty, ztgczki, puszki potagczeniowe, itp. zgodnie z dokumentacjg projektowa).

Komplet okablowania instalacji

(przewody zasilajgce, sterujgce, sygnatowe, systemowe zgodnie z dokumentacjg projektowg).

2.6.2. INSTALACJA ODDYMIENIA KLATKI SCHODOWEJ

Centrala sterowania oddymianiem,
Centrala jest przeznaczona do sterowania systemami oddymiania i przewietrzania.
Parametry:
- budowa modutowa jako alternatywa dla budowy panelowej;
- stabilizowane napiecie wyjsciowe;
- mozliwo$¢ podtaczenia do 8 przyciskéw oddymiania i 14 czujek pozarowych na linig;
- system monitorowania przewodow pod katem wystgpienia spie¢ i przerwania;
- zamykana natynkowa;
Mozliwosci centrali:
- mozliwos¢ przetgczania opcji wybranych funkcji systemu oddymiania, np. zaktdcenie = alarm, zdalne
resetowanie czujek pozarowych;
- mozliwe zintegrowanie systemu oddymiania z funkcjami BMS budynku;
- mozliwos¢ kontroli standw centrali oraz wysterowania centrali z systemu p. poz. (poprzez funkcje centrali
lub dodatkowe moduty sterujace)
- mozliwos$¢ podtaczenia optycznych i akustycznych urzgdzen alarmowych;
- niewielki pobor pradu przy zaniku napiecia sieci;
- 72 godzinny system awaryjnego zasilania w przypadku zaniku napiecia siec:
- kontrola temperatury tadowania akumulatorow,
- kontrola tadowania i stanu akumulatoréw.

Optyczna czujka dymu — konwencjonalna
Dane techniczne:
- optyczna czujka dymowa mierzgca natezenie Swiatta rozproszonego,
- napiecie dozorowania: 20 VDC (12-28 VDC),
- prad dozorowania ($Sredni): 35 p A,
- prad dozorowania (wartos¢ maks. przy starcie): 110 pA,
- prad alarmowania: 18 mA (przy 18 V),
- temp. pracy: -25 °C ... +55 °C,
- wilgotnos¢ wzgledna: maks. 95 % przy 40 °C,
- wymiary ($rednica x wysokosc¢) 107 x 63 mm.

Reczny przycisk oddymiania,
Alarmowy przycisk umozliwiajgcy reczne wyzwolenie systemu w przypadku pozaru.

Puszka potaczeniowa

Puszka instalacyjna do systemoéw pozarowych wykonana jest z blachy ocynkowanej pokrytej czerwong farba proszkowa.
Zawiera ona kostki ceramiczne wraz z bezpiecznikiem przecigzeniowym jednorazowego zadziatania. Puszka posiada
osobne zaciski do podtgczenia wejscia linii sygnatowej, osobne do podtgczenia wyjscia linii sygnatowej oraz osobne do
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podtaczenia sygnalizatora lub innego urzadzenia poprzez bezpiecznik. Puszka posiada dwa otwory do mocowania jej
przy pomocy metalowych kotkéw do sufitu lub $ciany. Wymagana odpornos¢ ogniowa PH90.

e napiecie zasilania: max 125VAC

o zakres prgdowy: zaleznie od prgdu zadziatania bezpiecznika

¢ Srednica kabla instalacyjnego: max @ 10mm

e przekrdj przewodu: max 2,5 mm?

e szczelno$¢ obudowy: IP20

Sitownik okna z konsola
Wymagania dla sitownika: 24V, prgd max.: 1A, wysuw min.: 400 mm
Sitownik okna z konsola
Wymagania dla sitownika: 24V, prad max.: 1A , wysuw min.: 500 mm

Sitownik drzwiowy

Zasilanie 24V DC/ +15% /1,4 A

Sita pchajaca 500 N

Sita ciggngca 500 N

Zywotno$é >20 000 podwaéjnych wysuwow
Otwieranieczas pracy 43 s

Zamykanie czas pracy 52 s

Stopien ochronylP 33C

Poziom hatasu LpA <70 dB(A)

Zakres temperatur -25 °C ... +55 °C
Obudowa Aluminium
PowierzchniaMalowana proszkowo

Kolor Srebrny aluminiowy (RAL ~9006)
Przewdd Kabel silikonowy o dlugosci 2,5 m
S x W x G 522 x40 x 80 mm

Waga 2,00 kg

Zamek elektromotoryczny

Zamek elektromotoryczny w standardzie DIN.

Komplet materiatéw montazowych innych

(skrzynki, rozdzielnice, zabezpieczenia, itp. niezbednych do wykonania instalacji zgodnie z dokumentacjg projektowg).
Komplet materialéw do wykonania tras kablowych

(listwy instalacyjne, koryta, drabinki kablowe uchwyty ztgczki, puszki potaczeniowe PH9O0, itp. zgodnie z dokumentacjg
projektowa).

Komplet okablowania instalacji

(przewody zasilajace, sterujgce, systemowe zgodnie z dokumentacjg projektowsg).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy
i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektor nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentaciji, ST i wskazaniach w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na wlasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
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Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonawca powinien dysponowac sprawnym technicznie pojazdem dostawczym do 0,9 t.

Przy transporcie samochodowym materiaty przewozone powinny byé zabezpieczone przed przypadkowym
przesunieciem i uszkodzeniem w czasie transportu.

Podczas transportu produkty powinny by¢ umieszczone tak, aby nie przesuwaly sie i nie byly uderzane
przez inny fadunek. Opakowania nie powinny by¢ zrzucane lub gwattownie opuszczane, nawet z niewielkich
wysokosci. Zaleca sie transport w opakowaniach fabrycznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot bedg oparte
na sformutowaniach zawartych w kontrakcie, Dokumentacji, ST oraz w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszitosci, wyniki badan naukowych
oraz czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za prawidiowg jakos$¢
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie
w terenie i w obiektach wszystkich elementéw robot zgodnie z podanymi wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
w wykonywaniu robot zostang poprawione przez niego na wtasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btad okaze sie
skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych przez Zamawiajgcego. Ewentualne decyzje inspektora
nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéow robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej, a takze normach
i wytycznych.

Polecenia inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania
robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z pracg sprzetu inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy
przeprowadzi kontrole przygotowania do prac wykonawczych.

Kontrola polega¢ bedzie na:

* sprawdzeniu wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej,

* sprawdzeniu kompletnosci zestawu narzedzi i maszyn stuzgcych do prac wykonczeniowych

* sprawdzeniu wyposazenia ekipy w wymagane $rodki BHP.

5.2. PROGRAM ROBOT
Mozliwosci przerobowe Wykonawcy w dziedzinie robét, kolejno$¢ robét oraz sposoby realizacji winny
zapewni¢ wykonanie robot w okreslonym terminie.
Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia szczegétowy harmonogram robét. Harmonogram winien wyraznie
przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep robot w zakresie gléwnych zadan kontraktowych.

5.3. SZCZEGOLOWE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Przed przystgpieniem do robot nalezy szczegdtowo zapoznaé sie z dokumentacjg techniczng, a takze
usytuowaniem urzgdzen i wszystkich instalacji znajdujgcych sie w budynku na terenie objetym zakresem robot.
Prace zwigzane z przygotowaniem podtoza, jak i instalacyjne nalezy prowadzi¢ z zachowaniem szczegdlnej
ostroznosci, ze wzgledu na mozliwo$¢ napotkania instalacji, ktére nie sg wykazane w dokumentacji terenu
i budynkow lub zostaty wykonane w sposéb odbiegajgcy od projektow.

Podczas realizacji prac w szczegdlnosci nie dopuszczaé do spowodowania uszkodzenia istniejgcej instalaciji.

Numeracja pomieszczen w budynkach, uzywana w projektach moze by¢ czesciowa nieaktualna,
w momencie realizacji inwestycji, ze wzgledu na mozliwg reorganizacje przeznaczenia pomieszczen. Prawidtowa
numeracje nalezy zamiesci¢ po wykonaniu instalacji w dokumentacji powykonawczej.

5.3.1.  Trasy kablowe

Lokalizacja trasy kablowej powinna byé zgodna z projektem. Montaz tras kablowych wykona¢ zgodnie

z projektem i instrukcjg producenta.

5.3.1.1. Trasowanie

Trasowanie ciggow instalacji nalezy wykonaé¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc

bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna

do prawidtowej konserwacji, przegladéw i remontéw. Wskazane jest aby trasy przebiegaty w liniach

poziomych i pionowych. Przy trasowaniu ciggéw instalacji teletechnicznych nalezy dgzy¢ do jak najmniejszej
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liczby skrzyzowan i zblizen z ciggami instalacji elektroenergetycznych i innymi instalacjami, jak siecig
wodociggowa i kanalizacyjna, centralnego ogrzewania, kanatami wentylacyjnymi itp.

5.3.1.2. Wykucie otworéw

Przed przystapienie do kucia nalezy wyznaczy¢ doktadnie miejsce kucia. Dopuszcza sie uzywania narzedzi
mechanicznych przy wykuwaniu otwordéw, nalezy przy tym pamieta¢ o zachowaniu wszelkich zasad BHP.
Wszystkie roboty kucia nalezy prowadzi¢ tak by nie powodowaty one niepotrzebnych zniszczeh w danym
pomieszczeniu. Jesli zachodzi taka konieczno$¢ to w ,czystych” pomieszczeniach nalezy zabezpieczy¢ folia
malarskg wszystkie miejsca mogace sie zniszczy¢ przy powyzszych robotach.

5.3.1.3. Przejscia przez $ciany i stropy

Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszg by¢ chronione
przed uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

- w przypadku $cian i stropéw oddzielenia pozarowego dodatkowo przejscia uszczelnié masami
0 odpornosci ogniowej sciany.

5.3.1.4. Montaz tras kablowych — metalowe korytka kablowe, drabinki kablowe

- na podstawie rysunkéw zawartych w projekcie nalezy wytrasowa¢ punkty pod koftki rozporowe i trasy
koryt uwzgledniajgc zapisy zawarte w pkt. 5.3.2.1.

- zamontowac¢ uchwyty lub konsolki,

- korytka kablowe, drabinki odmierzy¢, przyciaé¢ na odpowiednig dtugos¢, potgczy¢ za pomoca tgcznikéw
z zastosowaniem wszelkich czynnosci przewidzianych instrukcjg technologiczng montazu i umocowaé
do podtoza na gotowych uchwytach i konsolkach.

- przy zmianie kierunku trasy korytek, drabinek kat zatamania nie moze byé mniejszy niz 45° celem
poprawnego utozenia przewodow kablowych.

- jesli to wskazane w projekcie zabudowac ptytg GK

5.3.1.5. Montaz tras kablowych - listwa instalacyjna

- na podstawie rysunkéw zawartych w projekcie nalezy wytrasowa¢ punkty pod koftki rozporowe i trasy
listew uwzgledniajgc zapisy zawarte w pkt. 5.3.2.1.,

- zamontowac¢ uchwyty lub konsolki,

- listwy elektroinstalacyjne odmierzy¢, przyciaé na odpowiednig dtugos¢, potgczyé za pomoca fgcznikow
z zastosowaniem wszelkich czynnosci przewidzianych instrukcjg technologiczng montazu i umocowaé
do podtoza na gotowych uchwytach i konsolkach,

- przy zmianie kierunku trasy koryt elektroinstalacyjnych kat zatamania nie moze by¢ mniejszy niz 45°
celem poprawnego utozenia przewodow kablowych.

5.3.1.6. Montaz tras kablowych — uchwyty pod kabel luzem

- na podstawie rysunkéw zawartych w projekcie nalezy wytrasowa¢ punkty pod koftki rozporowe i trasy
kabla uwzgledniajgc zapisy zawarte w pkt. 5.3.2.1.

- zamontowac¢ uchwyty lub konsolki.

5.3.2. Montaz okablowania

Montaz okablowania wykonac¢ zgodnie z projektem i instrukcjg producenta.

5.3.2.1. Ukfadanie i mocowanie przewodow

Zastosowane kable powinny by¢ zgodne z zatozeniami dokumentacji technicznej. Kable nalezy rozwingc,
sprawdzi¢ ciggtos¢ izolacji i zyt. Nastepnie odmierzy¢ odpowiednie dtugosci odcinkéw do montazu i ucigé.
Oznaczy¢, a nastepnie w zaleznosci technologii wykonania trasy kablowej:

- utozy¢ w bruzdach

- utozy¢ w listwach instalacyjnych, korytach kablowych, na drabinkach

- umocowac za pomocg przygotowanych uchwytow.

Koncowki kabli wyprowadzi¢ w miejscu instalowania urzgdzenia (np.: czujki, obudowy modutéw, centrali,
itd.) Dodatkowe uwagi dotyczgce montazu okablowania systemu:

- przewody PH90/E9Q0 nalezy mocowac do podioza lub w listwach kablowych za pomocg atestowanych
zawiesi 0 odpowiedniej odpornosci ogniowej najwyzej co 0,4 m przy zastosowaniu odpowiednich
technik montazowych;

- przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke dtugosci niezbedng do wykonania
potgczen;

- zagiecia i fuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ fagodne;

5.3.2.2. Przygotowanie korncéw i taczenie przewoddw
- lgczenie przewodow nalezy wykonywac¢ w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach.
- przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia;
- do danego zacisku nalezy przytagcza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich
zacisk ten jest przystosowany;
- dlugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewniac prawidtowe przytgczenie;
- zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych;
5.3.3.  Montaz urzagdzen
Lokalizacja miejsca montazu urzadzeh powinna by¢ zgodna z projektem. Montaz wykonaé¢ zgodnie
z projektem i instrukcjg producenta urzadzenia.
5.3.3.1. Roboty montazowe dla urzadzen systemu:
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- zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng w zakresie lokalizacji miejsc montazowych urzadzen,
- oczyszczenie i przygotowanie podtoza/miejsca montazu,
- wstepne ustawienie potozenia urzadzenia (justowanie) zgodnie z wymaganiami dokumentacji
technicznej.
- wyznaczenie punktéw mocowania urzgdzenia na podtozu,
- wiercenie otworéw pod kotki/elementy mocujgce zgodnie z wymaganiami technicznymi producenta,
- przykrecenie obudowy nosnej urzadzenia do podtoza,
- lgczenie przewodoéw zasilajgcych, sterowniczych, kontrolnych, itp.
Dodatkowe uwagi dotyczgce montazu:
- w przypadku gdy urzadzenie jest mocowane na dodatkowej konstrukcji, nalezy jg wykona¢ i umocowac
zgodnie z projektem,
- urzadzenie nalezy mocowac¢ w zaleznosci od podtoza Srubami lub wkretami do kotkéw rozporowych
lub bezposrednio wkretami,
- $ruby lub wkrety nalezy umieszcza¢ we wszystkich otworach urzgdzenia stuzgcych do mocowania,
- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lub poziomu nie moze przekraczac¢ 5°, jezeli instrukcja
wytworey nie podaje inacze;.
5.3.3.2. Przylgczanie odbiornikow
Miejsca potgczen zyt przewodéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
potgczenie musi byé wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp. Potgczenia mogg by¢é wykonywane jako sztywne
lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji odbiornika i warunkéw technologicznych. Przytgczenia sztywne
nalezy wykonywa¢ w rurach sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami
kabelkowymi i kablami.
Potgczenia elastyczne stosuje sie gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie
lub przystosowane sg do przesunieé lub przemieszczen. Polgczenia te nalezy wykonac:
- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi,
- przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych,
- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.
Wszystkie podtgczenia przewodow wykonaé zgodnie DTR danego urzadzenia.
5.3.4.  Proby i pomiary
Przed rozpoczeciem pomiaréw nalezy sprawdzi¢ i wykalibrowa¢ przyrzady pomiarowe. Pomiary
okablowania nalezy wykonaé przed podtgczeniem elementéw systemoéw. Podigczy¢é przyrzady do
odpowiednich koncoéwek okablowania wykona¢ wszystkie pomiary. Pomiary nalezy powtérzy¢ dla
wszystkich odcinkéw okablowania. Wykonaé pomiary skutecznosci uziemienia. Wyniki pomiaréw
przedstawi¢ w postaci protokotdéw pomiarowych i dotgczyé do dokumentacji powykonawcze;.
Zakres prob pomiarowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:
- pomiar rezystanc;ji izolaciji instalaciji,
- pomiar rezystanc;ji izolacji odbiornikow,
- pomiary impedancji petli zwarciowych,
- pomiary rezystancji uziemien.
Urzadzenia zapobiegajgce zadymieniu: Szczegoly odbiorowe zawiera Polska Norma PN-EN-12101-6
Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta Cze$¢ 6: Wymagania techniczne dotyczgce systeméw
réznicowania cisnien - Zestawy urzgdzen pkt. 12 Préby odbiorowe.
Instalacja nadcisnieniowa na klatkach schodowych:
- sprawdzenie czasu otwarcia klap przestaniajgcych wentylatory nadcisnieniowe,
- sprawdzenie czasu po jakim zostanie osiggniete zatozone nadcisnienie,
- sprawdzenie sprawnosci sitownikow, klap lub innych urzadzen regulujgcych nadcisnienie,
5.3.5.  Roboty dodatkowe po zakonczeniu montazu instalacji
Po zakonczeniu wszelki robét nalezy doprowadzi¢ obiekt do stanu nie gorszego jak przed rozpoczeciem
robot instalacyjnych. Dotyczy to miedzy innymi:
- doprowadzenia do poprzedniego stanu: posadzek, oktadzin $ciennych, tynkow, itp.;
- jezeli byt konieczny demontaz sufitu podwieszanego, ponowny jego montaz po zakonczeniu prac
instalacyjnych z uzupetnieniem ubytkéw wynikajgcych z demontazu;
- wywoz wszelkich $mieci, gruzu i innych pozostatosci po pracach instalacyjnych;
- inne dodatkowe prace porzadkowe.
5.3.6.  Programowanie systemu
Programowanie systeméw alarmowych obejmuje wszystkie prace natury intelektualnej zwigzane
z przygotowaniem algorytmu pracy urzgdzenia lub systemu alarmowego zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i techniczno-ruchowej oraz obstugowej producenta. Programowanie systemu
obejmuje jednorazowy proces przygotowania urzadzen i catego systemu zgodnie z zatozeniami
dokumentacji technicznej:
- zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng systemu w zakresie niezbednym do przygotowania
oprogramowania centrali i poszczegdélnych elementéw systemu,
- wypetnienie arkuszy programowych i/lub zapisanie programu systemu na no$niku,
- testowanie programu,
- wprowadzenie korekt i poprawek,
- ponowne testowanie programu,
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- zakonczenie programowania, roztgczenie urzgdzenia programujgcego.
5.3.7.  Sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzgdzen
Uruchomienie systemu/urzadzen alarmowych obejmuje:
- zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng systemu pod wzgledem powigzan organizacyjno-
funkcjonalnych systemu,
- uruchomienie transmisji sygnatéw zasilajgcych i danych do poszczegodlnych urzgdzen,
- stwierdzenie zakonczenia uruchomienia systemu,
- wyznaczenie momentu (czasu) wprowadzenia systemu do pracy probne;.
5.3.8.  Przeprowadzenie prob dziatania systemu
Praca prébna systemu/urzadzenia alarmowego obejmuje ciggly proces sprawdzania i testowania
w okreslonym czasie urzgdzen i catego systemu:
- nadzor i kontrola transmisji danych i zasilania urzgdzen,
- nadzor i kontrola pracy wszystkich urzgdzen i elementéw wchodzgcych w skiad systemu,
- nadzor i kontrola pracy centrali alarmowej (urzgdzenia sterujgcego),
- obrazowanie wynikéw pracy prébnej np. poprzez wydruk lub zapis na nosniku,
- diagnoza i poréwnanie wynikéw z zatozeniami funkcjonalno-uzytkowymi i organizacyjnymi zawartymi
w dokumentacji technicznej,
- korekta btedéw programowych,
- wymiana elementéw parametrycznie niestabilnych lub naprawa uszkodzonych,
- stwierdzenie stanu ustabilizowania sie wszystkich wymaganych parametréow urzadzen,
- doprowadzenie systemu do petnego rozruchu zgodnie wymaganiami dokumentac;ji techniczne,
- potwierdzenie zakonczenia pracy prébnej systemu wpisem do odpowiedniej dokumentac;ji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZASADY OGOLNE

Wykonawca odpowiedzialny jest za wykonanie robét zgodnie z Dokumentacjg projektowa,Specyfikacja
Techniczng, poleceniami Nadzoru Inwestorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28 Ustawy Prawo Budowlane.

Osoby petnigce samodzielne funkcje techniczne w trakcie realizacji robdt, odpowiedzialne sg
za wykonywanie tych funkcji zgodnie z przepisami. Przywotanymi niniejszg specyfikacjg, Polskimi Normami
i zasadami wiedzy technicznej oraz za nalezytg staranno$¢ w wykonywaniu pracy, jej wlasciwag organizacje,
bezpieczenstwo i jakosé. Petnienie samodzielnych funkcji technicznych na budowie przy wykonywaniu robét
nie zgodnie z przepisami techniczno-budowlanymi zagrozone jest karami, jezeli realizacja robét budowlanych
prowadzona bedzie w sposéb razgcy przy nie przestrzeganiu przepisu art. 5 Prawa Budowlanego.

Inspektor nadzoru nie moze wydawac polecen wykonywania rob6t budowlanych w sposéb niezgodny
z przepisami techniczno-budowlanymi.

Za jakos¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot oraz ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
i wymaganiami ST odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Wszystkie atesty, S$wiadectwa, dokumenty
laboratoryjne, itp. powinny by¢ gromadzone na biezgco w miare postepu roboét i by¢ zawsze dostepne do wgladu
dla nadzoru.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ o uzycia materiaty posiadajace:

- certyfikat na znak bezpieczehstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz witasciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci: z Polskg Normg, aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe
bedg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez
niego badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé¢ zatozong
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji i ST. Minimalne
wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci, sg okreslone w ST i normach. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z kontraktem.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeh laboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, ze mogg wptyngé ujemnie na wyniki badan, Inspektor
nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy,
gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO BADAN
Badania nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacych fazach :
- po zakonczeniu uktadania przewodow
- po ukonczeniu montazu urzadzen,
- w okresie gwarancyjnym.

6.4. KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW

Wszystkie materialty do wykonania robét musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji Projektowej
i specyfikacji Techniczne;.

Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mie¢ sSwiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty i Swiadectwa
gwarancyjne.

Jesli istniejg watpliwosci dotyczgce ich przydatnosci lub jakosci, materiaty takie nalezy podda¢ ponownemu
badaniu.

Sprawdzi¢ zgodnos¢ zastosowanych materiatéw z dokumentacijg projektowa.

6.5. W ZAKRESIE ROBOT INSTALACJI OKABLOWANIA
Zgodnos¢ przebiegow kablowych z dokumentacjg projektowg. Wszelkie odstepstwa powinny by¢ uzgodnione
z Inspektorem nadzoru.

6.6. BADANIA | POMIARY
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.7. RAPORTY Z BADAN
Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybcie;.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.8. BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdéw i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan,
albo oprze sie wylgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z Dokumentacjg i ST.
W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.9. CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do stosowania tylko te materiaty, ktére posiadaja:
1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,
2.  Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci:
¢z Polskg Norma,
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e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej normy, jezeli nie sg

objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej,

¢ znajdujg sie w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz.U. 98/99)

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do roboét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.10. DOKUMENTY BUDOWY
6.10.1. Ksiega Obmiaru
Ksiega Obmiaru stanowi podstawowy dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementoéw rob6t. Obmiary wykonywanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggty, w jednostkach przyjetych
w wycenionym Przedmiarze robét i wpisuje sie je do Ksiegi Obmiaru. Pisemne potwierdzenie obmiaru przez
Inspektora nadzoru stanowi podstawe do rozliczeh. Za roboty nie odebrane przez Inspektora nadzoru
lub wymagajgce dodatkowych swiadectw lub opinii nie moga by¢ realizowane ptatnosci. W uzasadnionych
przypadkach Inspektor nadzoru moze wyrazi¢ zgode na okresowe ptatnosci czesciowe.
W przypadku ustalonego w kontrakcie wynagrodzenia ryczattowego ksiega obmiaru nie musi by¢
prowadzona.
6.10.2. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materiatébw i kontrolne wyniki badann Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej. Dokumenty
te stanowig zatagczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
6.10.3. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w powyzszych punktach, nastepujgce
dokumenty:
a) zgtoszenie realizacji zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Placu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f)  korespondencje na budowie,
g) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego.
6.10.4. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie prowadzony tylko w przypadku gdy wynagrodzenie za wykonanie robdt nie bedzie
okreslone w formie ryczattu.

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z Dokumentacjg i ST,
w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru. Wyniki obmiaru bedg wpisane
do Ksiegi Obmiaru. Jakikolwiek bitad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inspektora nadzoru.

7.2.  ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Zasady okreslania ilosci podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i/lub w KNR-ach i innych
katalogach.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiadciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m? jako dtugosé pomnozona przez Sredni przekrog;.

Jednostkami obmiaru sa:

. przewody —1mb
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. urzgdzenia  —1 szt.

7.3. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robo6t bedg zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. WAGI | ZASADY WAZENIA
Wykonawca dostarczy i =zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac¢ to wyposazenie zapewniajgc w sposéb ciggly zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5. CZAS PRZEPROWADZANIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem robédt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg byé dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do Ksiegi Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT
Wykonawca jest zobowigzany przedstawi¢ Nadzorowi Inwestorskiemu do odbioru wszystkie roboty
zanikajgce.
8.1.1.  Odbiory czesciowe
Powinny by¢ prowadzone dla roboét wyszczegdlnionych odrebnie w harmonogramie realizacji robét.
Przy odbiorze czesciowym Wykonawca zobowigzany jest przedstawic:
Dziennik Budowy
Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow
Wyniki badan i protokoty pomiaréw wymaganych normami
Obmiar robét podlegajgcych odbiorowi, o ile konieczno$¢ wykonania obmiaru okresla kontrakt
Odbidr czesciowy polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania z Dokumentacjg i ST, uzycia wtasciwych
materiatéw, prawidtowosci wykonania i montazu oraz zgodnos$ci z normami i przepisami obowigzujgcymi
przy realizacji przedmiotowego remontu
8.1.2.  Odbiér koricowy
Przeprowadzany jest dla catosci inwestycji. Przy odbiorze koncowym Wykonawca zobowigzany jest
przedstawic:
e Dziennik Budowy
Dokumentacje powykonawczg
Dokumentacje geodezyjng powykonawczg
Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow
Wyniki badan i protokoty pomiaréw wymaganych normami
Oswiadczenia witasciwych: Inspekcji Sanitarnej, Inspekcji Pracy, Panstwowej Strazy Pozarnej
i Panstwowego Nadzoru Budowlanego o nie sprzeciwianiu sie odbiorowi
Uzyskane na rzecz Inwestora pozwolenie na uzytkowanie obiektu budowlanego
e Odbior  koncowy  polega na sprawdzeniu zgodnosci  wykonania z  Dokumentacjg
i ST, uzycia wihasciwych materiatow, prawidtowosci wykonania i montazu oraz zgodnosci
Zz normami i przepisami obowigzujgcymi przy realizacji przedmiotowej inwestycji
8.1.3.  Odbiér pogwarancyjny
Przeprowadzany jest w ostatnim miesigcu waznosci gwarancji. Odbidér pogwarancyjny polega na przeprowa.
ogledzin wszystkich elementéw objetych gwarancja.
8.1.4.  Odbior urzgdzen przed ich wbudowaniem
Poprzedzony zostanie dokonaniem nastepujgcych czynnosci:
e Sprawdzenia, czy urzgdzenia dostarczone odpowiadajg zamoéwieniu,
e Sprawdzenia, czy urzgdzenia dostarczone sg kompletne oraz czy odpowiadajg parametrami
technicznymi urzgdzeniom zaprojektowanym i zamoéwionym, a takze czy w komplecie sg karty
gwarancyjne oraz certyfikaty,
e Oceny kosztorysowej,
e Oceny czy urzagdzenia sg sprawne technicznie oraz nie uszkodzone.
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W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbidr czesci robadt,

c) odbiér koncowy (ostateczne zatwierdzenie robét — wystawienie Swiadectwa Wykonania),

d) odbidr pogwarancyjny.

8.2. ODBIOR MIEDZYOPERACYJNY ROBOT POPRZEDZAJACYCH WYKONANIE INSTALACJI

Odbiory miedzyoperacyjne sg elementem kontroli jakosci robét poprzedzajgcych wykonanie instalaciji
i w szczegodlnosci powinny im podlega¢ prace, ktérych wykonanie ma istotne znaczenie dla realizowanej
instalacji, np. ma nieodwracalny wptyw na zgodne z projektem i prawidtowe wykonanie elementow tej instalacji.

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy dokonywa¢ szczegdlnie, jezeli dalsze roboty bedg wykonywane przez
innych pracownikow.

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy przeprowadzaé, przyktadowo w stosunku do nastepujgcych rodzajéw
robot:

a) Utozenie tras kablowych

b) Montaz urzadzen

Po dokonaniu odbioru miedzyoperacyjnego nalezy sporzgdzi¢ protokét stwierdzajacy jakos¢ wykonania robot
oraz potwierdzajgcy ich przydatno$¢ do prawidlowego wykonania instalacji. W protokole nalezy jednoznacznie
identyfikowaé miejsca i zakres robét objetych odbiorem.

W przypadku negatywnej oceny jakosci wykonania robot albo ich przydatnosci do prawidtowego wykonania
instalacji, w protokole nalezy okresli¢ zakres i termin wykonania prac naprawczych lub uzupetniajgcych.
Po wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokona¢ odbioru miedzyoperacyjnego.

8.3. ODBIOR TECHNICZNY CZESCIOWY INSTALACJI

Odbiér techniczny czesciowy powinien by¢ przeprowadzany dla tych elementéw lub czesci instalacii
elektrycznej, do ktérych zanika dostep w wyniku postepu robét. Dotyczy on na przykiad: utozenia instalaciji
pod tynkiem.

Odbiér czesciowy przeprowadza sie w trybie przewidzianym dla odbioru koncowego (technicznego) jednak
bez oceny prawidtowosci pracy instalacji.

W ramach odbioru czesciowego nalezy:

a) sprawdzi¢ czy odbierany element instalacji lub jej czesc¢ jest wykonana zgodnie z projektem technicznym

oraz z ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy dotyczgcymi zmian w tym projekcie;
b) sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbieranej czesci instalacji z wymaganiami a w przypadku odstepstw,
sprawdzi¢ uzasadnienie koniecznosci odstepstwa wprowadzone do dziennika budowy;
c) przeprowadzi¢ niezbedne badania odbiorcze.
- sprawdzi¢ poprawnosc¢ prowadzenia tras kablowych i przewodow
- sprawdzi¢ poprawnos¢ umocowania urzgdzen

Po dokonaniu odbioru cze$ciowego nalezy sporzgdzi¢ protokét potwierdzajgcy prawidtowe wykonanie robot,
zgodno$¢ wykonania instalacji z projektem technicznym i pozytywny wynik niezbednych badan odbiorczych.
W protokole nalezy jednoznacznie zidentyfikowa¢ miejsce zainstalowania elementéw lub lokalizacje czesci
instalacji, ktére byty objete odbiorem czesciowym. Do protokotu odbioru nalezy zatgczy¢ protokoty niezbednych
badan odbiorczych.

W przypadku negatywnego wyniku odbioru czesciowego, w protokole nalezy okresli¢ zakres i termin
wykonania prac naprawczych lub uzupetniajgcych. Po wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokonaé odbioru
czesciowedo.

8.4. ODBIOR TECHNICZNY KONCOWY INSTALACJI
Instalacja powinna byé przedstawiona do odbioru technicznego koncowego po spetnieniu nastepujgcych
warunkow:
a) zakonczono wszystkie roboty montazowe przy instalacji,
b)  dokonano badan odbiorczych, z ktérych wszystkie zakonczyty sie wynikiem pozytywnym;
c) zakonczono roboty budowlano-konstrukcyjne, wykonczeniowe i inne, majgce wptyw na poprawnosé
eksploataciji instalaciji i urzadzen
Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujgce dokumenty:
a) projekt techniczny powykonawczy instalacji (z naniesionymi ewentualnymi zmianami i uzupetnieniami
dokonanymi w czasie budowy);
b) dziennik budowy;
c) potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami pozwolenia
na budowe i przepisami;
d) obmiary powykonawcze;
e) protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych
f)  protokoty odbioréw technicznych czesciowych
g) protokoty wykonanych badan odbiorczych
h) dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajgcych odbiorom technicznym:
- instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobéw
- instrukcje obstugi instalacji
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W ramach odbioru koncowego nalezy:
a) sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym
b) sprawdzi¢ zgodnos$¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku odstepstw,
sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznosci wprowadzenia odstepstw
c)  sprawdzi¢ protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych
d) sprawdzi¢ protokoty odbioréw technicznych czesciowych
e) sprawdzi¢ protokoty zawierajgce wyniki badan odbiorczych
f) uruchomi¢ instalacje, sprawdzi¢ osigganie zaktadanych parametrow.
g) Dostarczenia odpowiednich kopii certyfikatow i dopuszczen odpowiednich urzgdzen
h)  Dostarczenia protokotdw pomiaréw elektrycznych instalacji,
i) Przeszkolenia (i sporzadzenia oraz dostarczenie stosownego protokotu) uzytkownikéw systemu
t.j. administratora systemu, gospodarzy stref, oraz zainteresowanych uzytkownikéw
j) Opracowanie i dostarczenie instrukcji obstugi systemu dla administratora systemu, stuzby ochrony,
gospodarzy stref, i uzytkownikow
Odbiér koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym
stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego stwierdzenia.
Protokét odbioru koncowego nie powinien zawieraé postanowien warunkowych. W przypadku zakonczenia
odbioru protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, po usunieciu przyczyn
takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbior instalacji. W ramach odbioru ponownego nalezy
ponadto stwierdzi¢ czy w czasie pomiedzy odbiorami elementy instalacji nie ulegly destrukcji spowodowanej
korozjag, uszkodzeniami mechanicznymi lub innymi przyczynami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. USTALENIA OGOLNE
Podstawg ptatnosci jest obmierzona ilos¢ robot wykonanych przez Wykonawce zgodnie z kontraktem.
Do obmierzonych ilosci zastosowanie bedg mialy ceny jednostkowe skalkulowane przez Wykonawce
za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.
Dla robét wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce i
przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych /ofercie/.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Przedmiaru Robét bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w Dokumentac;ji .
Ceny jednostkowe lub kwota ryczattowa robo6t bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na Plac Budowy,
- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Plac Budowy
i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie, w sktad ktérych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru, laboratorium, koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, itp., koszty dotyczgce oznakowania
robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, opfaty za dzierzawe placow i
bocznic, ekspertyzy dotyczgce wykonanych robét, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsiebiorstwa Wykonawcy),
- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wytagczeniem podatku VAT.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa lub wynagrodzenie ryczatltowe musi uwzglednia¢ nastepujgce koszty zwigzane
z prowadzeniem robot:
- wykonanie niezbednych pomostéw roboczych i innych konstrukcji pomocniczych,
- wywo6z odpadow.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym Przedmiarze Robét
jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych tg pozycja.

9.2. ZABEZPIECZENIE PLACU BUDOWY
Wymagania dotyczgce organizacji i zabezpieczenia. Nalezy okresli¢ wymagania dotyczace organizacji i
zabezpieczenia placu budowy i zaplecza wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. WYMAGANIA OGOLNE
Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na polskie normy (PN), przepisy branzowe,
instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czes¢ i nalezy je czyta¢ tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami,
jak gdyby tam one wystepowaty. Przyjmuje sie, ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawartoscig
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i wymaganiami. Zastosowanie bedg miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pdzniej niz 30 dni przed
datg sktadania ofert), o ile nie postanowiono inacze;.

Gdziekolwiek nastepujg odwotania do polskich norm, dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich norm
krajéw Unii Europejskie;j.

Roboty bedg wykonywane w bezpieczny sposob, ScisSle w zgodzie z Polskimi Normami i przepisami
obowigzujgcymi w Polsce.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich obowigzujgcych norm przy wykonywaniu robot
okreslonych w kontrakcie oraz do stosowania ich postanowien na réwni ze wszystkimi innymi wymaganiami
zawartymi w Specyfikacjach Technicznych.

10.2.

WYKAZ WAZNIEJSZYCH AKTOW PRAWNY, NORM | PRZEPISOW OBOWIAZUJACYCH
W POLSCE DOTYCZACYCH PRZEDSIEWZIECIA

Ekspertyza techniczna zabezpieczenia przeciwpozarowego budynku Sanatorium Uzdrowiskowego
PLON przy ul. Zdrojowej 32 w Polanczyku opracowana w grudniu 2013 r. przez rzeczoznawcow:
budowlanego mgr inz. Jana Zaczka oraz ds. zabezpieczen przeciwpozarowych mgr inz. Krzysztofa Folte
Postanowienie KW PSP nr WZ.5595.11.2014 z dn. 2014-02-06.

projekt budowlany nadbudowy i przebudowy budynku Sanatorium Uzdrowiskowego Plon w Polanczyku,
autor: mgr inz. Arch. Pawet Orlef, Pracownia Projektowa ,Archistyl”, data opracowania luty 2014r.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2020 poz.1333)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2019 poz. 1065 z pdzniejszymi zmianami);
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 roku w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. 2010 Nr 109, poz.
719; Dz.U. 2019 poz. 67);

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 2 grudnia 2015 r. w sprawie
uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej

(Dz.U. 2015 poz. 2117)

Specyfikacja techniczna PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 14: Wytyczne
planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji;

PN-B-02877-4 Instalacje grawitacyjne do odprowadzania dymu i ciepta

Obowigzujgce normy i przepisy budowy urzgdzen elektrycznych;

Instrukcje, DTR i wytyczne producentéw instalowanych urzgdzen;

Wytyczne projektowania systeméw sygnalizacji pozaru ,SITP”,

21



